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@ LTnvention se rapporte a un cfispositif hydraulique rotatif 
a cyfindree variable a palettes a coufecement axial contra une 
surface continue de fond statorique a rampes et a evkJernerrts 
de profondeur variable, rampes et evidements faisant te reWs 
pour un contact consta nt avec tout ou partie <fune arete de 
cheque palette a coufssement axiaL 

Las almientations HP comma les dcoulements BP sont pre- 
vus dans une partie fixe statorique 5 aux emplacernents des- 
cfites rampes 7 qui sont reassess sur cede partie fixe, les 
dements 6A formateurs tfevWernerrts 8 de profondeur variable 
et faisant te rotate avec tesdrtes rampes 6tart tous groupes en 
un mfime ensemble statorique mobUe commande & 
Llrrvention s'appfique a tout dispositif rrydrauBque rotatif a 
- et rotor coaxia u x. 
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La presente invention se rapporte a un 
dispositif hydraulique rotatif a palettes a coulissement 
axial contre une surface continue de fond statorique a 
evidements . 

5 Dans son brevet francais N* 80.04933 depose le 

5 Mars 1980 la Oemanderesse a decrit un dispositif 
hydraulique rotatif a stator et rotor coaxiaux et a 
•palettes coulissant axialement dans le rotor, le stator 
comportant au moins une surface de fond presentant, en 

10 un nombre variable, des deformations a zone rectilignes 
appropriees au f onct ionnement , ou evidements, lesdites 
palettes venant suivre ladite surface de fond, 
caracterise en ce que lesdits evidements sont realises 
sur des elements mobiles du stator, de sorte que la 

15 profondeur desdits evidements peut etre rendue variable, 
d'ou un debit variable pour le dispositif. 

Une commande est prevue pour agir, a volonte, a 
1" arret et/ou au cours de f onctionnement , sur lesdits 
elements statoriques mobiles a evidements et done sur la 

20 profondeur desdits evidements, lesdits elements 
statoriques mobiles pouvant se deplacer dans des 
logements statoriques. 

Le stator comprend. d'une part, des rampes et, 
d* autre part, des elements statoriques mobiles a 

25 evidements, rampes et evidements faisant successivement 
le relais pour un contact constant avec tout ou partie 
d'une arete de chaque palette coulissante. 

Dans son brevet francais N* 80.25332 depose le 
28 Novembre 1980 la Demanderesse a decrit notamment un 

30 moteur hydraulique a palettes a coulissement axial dans 
des logements statoriques contre une surface continue de 
fond statorique a evidements, lequel moteur est 
susceptible d'etre incorpore a une transmission 
hydrosta tique de puissance appliquee plus 

35 particulierement , mais non exclusivement . a du materiel 
roulant, souterrain ou aerien. sur rails comme sur 
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route, lesdits evidements etant realises sur des 
elements mobiles du stator, caracterise en ce qu'une 
pression constante de pilotage (Pp) est envoyee derriere 
lesdits elements mobiles statoriques, le moteur 
5 hydraulique ainsi realise constituant un moteur a 
cylindree variable et autoregule, la cylindree du moteur 
etant donnee par la profondeur des evidements resultant 
de l'opposition de deux forces de part et d* autre de 
chaque element mobile, une force (FP) provenant de 

10 ladite pression constante de pilotage et une force (FA) 
provenant d'une pression active provoquee par le couple 
resistant. la force (FP) ayant pour effet de reduire la 
cylindree du moteur alors que la force (FA) a pour effet 
d'augmenter cette cylindree, de sorte que le moteur 

15 hydraulique fonctionne, a pression constante, par 
variation de cylindree. 

Les elements mobiles peuvent montrer chacun un 
plateau central, chaque surface de fond statorique 
comportant des plages fixes entre des plateaux 

20 d' elements mobiles, lesdites plages et lesdits plateaux 
etant plans, d'ou une phase possible de f onctionnement 
en roue libre au cours de laquelle ces plages fixes et 
ces plateaux sont en arasement les uns par rapport aux 
autres . 

25 Suivant une forme de realisation decrite dans 

ce brevet H m 80.25332 des circuits haute pression (HP) 
et basse pression (BP) traversent le stator par des 
canaux prolonges chacun dans les logements statoriques 
recevant les elements mobiles, par des tubes plongeurs 

30 le long desquels coulissent lesdits elements mobiles, la 
pression de pilotage etant admise par un canal, derriere 
chaque element mobile, lesdits tubes plongeurs isolant 
les circuits (HP) et (BP) de cette pression de pilotage 
(Pp). 

35 Le moteur hydraulique y est du type comprenant 

une piece statorique mediane avec des surfaces de fond 
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de part et d'autre d'un plan de symetrie Y-Y, cette 
piece statorique mediane faisant corps avec une portion 
d'arbre fixe. le rotor etant monte en forme de cage 
autour du stator. 
5 L a presente invention se rapporte a un 

dispositif hydraulique rotatif a cylindree variable a 
palettes a coulissement axial contre une surface 
continue de fond statorique a rampes et a evidements de 
profondeur variable. rampes et evidements faisant le 

10 relais pour un contact constant avec tout ou partie 
d'une arete de chaque palette a coulissement axial. 

L * invention entend supprimer tous tubes 
plongeurs servant simultanement aux alimentations (HP) 
et ecoulements (BP) au coulissement des elements mobiles 

15 formateurs d* evidements de profondeur variable et a 
l'isolement des circuits (HP) et (BP) l*un par rapport a 
l'autre et par rapport au circuit (Pp). 

Conf ormement a 1" invention les alimentations 
(HP) comme les ecoulements (BP) sont prevus dans une 

20 partie fixe statorique. aux emplacements desdites rampes 
qui sont realisees sur cette partie fixe, les elements 
formateurs d' evidements de profondeur variable et 
faisant le relais avec lesdites rampes etant tous 
groupes en un meme ensemble statorique mobile commande. 

25 L * ensemble statorique mobile peut etre soumis a 

une pression constante de pilotage s'opposant a la 
pression active provoquee par le couple resistant. 

Suivant une forme de realisation 

particulierement avantageuse 1' ensemble statorique 

30 mobile est un anneau complet et un volume variable 
existe entre V anneau et la partie fixe - statorique 
suivant la position occupee par 1* anneau. 

Le volume variable est delimite par ledit 
anneau et une gorge annulaire de la partie fixe 

35 statorique. 

Des canaux de transfert pratiques dans la 
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partie fixe statorique mettent en communication ledit 
volume et chaque evidement. 

Le dispositif hydraulique a cylindree variable 
selon 1' invention peut etre du type a stator interieur 
5 et rotor en cage, exterieur, comprenant deux series de 
palettes a coulissement axial et une piece statorique 
mediane et . dans ce cas, le dispositif comprend deux 
anneaux formateurs d* evidement s disposes de part et 
d* autre de ladite piece mediane avec un volume variable 

10 entre chaque anneau et la piece mediane. 

La piece statorique mediane peut comprendre une 
disposition "tete-beche" de verins de pilotage relies 
hydrauliquement, permettant un deplacement simultane des 
deux anneaux statoriques mobiles. 

15 D'autres caracteristiques et avantages de la 

presents invention ressortiront de la description qui va 
suivre faite en regard des dessins annexes sur lesquels 

la figure 1 est une vue developpee et en 
20 coupe d'une partie d'un dispositif hydraulique conforme 
a 1" invention; 

la figure 2 est une vue en perspective, en 
coupe partielle, d'une forme de realisation d'un 
dispositif hydraulique conforme a 1" invention; 
25 - la figure 3 est une vue eclatee de ce me me 

dispositif; 

- la figure A est une vue de detail en coupe et 
a plus grande echelle; 

les figures 5 et 6 sont des vues. 
30 respectivement en plan et en coupe partielle, de moyens 
d'equilibrage hydrodynamique ; 

les figures 7 et 8 representent . en plan, 
d'autres mbyens d ' equilibrages hydrostatique; 

la figure 9 est un schema explicatif d'un 
35 passage de rampes pour un palette du dispositif 
hydraulique . 
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Dans la forme de realisation representee aux 
figures 1 a 3 d'un moteur hydraulique rentrant dans le 
cadre de l'invention, des palettes 1 a coulissement 
axial dans des logements 2 pratiques dans un rotor 3 
viennent porter, par au moins une arete 4, sur une 
surface statorique de fond a evidements de profondeur 
variable. 

Un moyen d ' application (mecanique tel un 
ressort, hydraulique ou pneumatique ou encore 
electromagnetique) permet 1 ' application des palettes 
centre ladite surface statorique de fond. Pour la clarte 
du dessin seul un ressort 1A a ete represents sur la 
figure 1 pour illustrer ledit moyen d ' application . 

La surface statorique de fond offre la 
particularity d'etre composite en ce sens qu'elle 
comprend, a la fois. des plages planes 5A d'une partie 
fixe statorique 5 et des parties pleines en saillie 6A 
d'un anneau mobile 6 taille en creneau. Ctte taille en 
creneau de l'anneau mobile 6 fait done apparaitre des 
creneaux ou entailles 6B repetes sur une surface dudit 
anneau et des parties pleines ou merlons 6A chacun entre 
deux creneaux. Dans la suite du texte et pour une 
facilite de comprehension les mots "creneaux" et 
"merlons- seront utilises, de preference a "entailles" 
et "parties pleines". 

L" anneau mobile a creneaux et merlons est prevu 
pour se deplacer axialement dans une gorge annulaire 9 
realisee dans la piece fixe statorique 5. La gorge 9 est 
de section droit- en "U" et ses parties laterales 
correspondant aux branches du "U" sont egalement 
taillees en creneaux pour montrer. chacune, a la fois 
des creneaux 9B et des merlons 9A. 

La position de 1* anneau mobile 6 dans la gorge 
9 est telle qu'un merlon 6A de l'anneau mobile se 
deplace dans deux creneaux 9B en vis-a-vis de la gorge 
9. 
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Les merlons 6A de l'anneau mobile s'etendent 
radialement dans les creneaux en vis-a-vis 9B, qui les 
guident (Figs. 2 et 3). Le creneau 9B de la partie 
laterale interieure du de la gorge annulaire 

est bien entendu plus court que le creneau 9B de 1' autre 
partie laterale exterieure du "U" et chaque merlon 6A a 
une forme de secteur correspondante. 

Les alimentations HP et les ecoulements BP sont 
prevus dans les merlons 9A de la gorge 9. aux 
emplacements de rampes 7 pratiquees sur ces merlons 9A. 

Les merlons 6A de l'anneau mobile 6 realisent. 
en cours de f onctionnement . des evidements de pro-fondeur 
variable 8 en se deplacant axialement dans la gorge 9 de 
la partie fixe statorique 5. Les rampes 7 de cette 
partie fixe 5 pratiquees sur les merlons 9A font la 
liaison entre les plages planes 5A et la face de fond 
statorique 10 des merlons 6A de l'anneau mobile 6. 

Dans la forme de realisation representee la 
face de fond statorique 10 de chaque merlon 6A montre un 
plateau central 11 formant le fond de l'evidement 8 
quand celui-ci se realise et . de part et d* autre du 
plateau central, une aile 12 a pente relevee par rapport 
a ce plateau (Figs. 1 a 3). 

Les deux rampes 7 d'une paire de rampes font 
fonctionnellement le relais avec l'aile plus ou moins 
enclavee 12 de maniere a assurer le contact constant de 
1* arete de la palette consideree avec la surface 
statorique de fond, au passage de ladite palette 1, 
depuis une plage plane statorique 5 pour gagner le 
plateau central 11. Le contact constant se fait tantot 
avec une arete, tantot avec 1* autre arete, avec un 
passage a plat intermediate (la palette pouvant montrer 
a titre d'exemple un bee avant quadrangulaire ) . 

L'anneau 6 qui reunit annulairement tous les 
merlons 6A destines a former les evidements variables 8 
est mobile axialement dans la gorge 9 de telle maniere 
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qu'un volume variable de fluide MP puisse etre accepte 
entre ledit anneau 6 et le fond 9C de la gorge 9 de la 
partie fixe statorique 5. 

D'autres volumes MP de fluide sont acceptes 
5 entre 1" anneau 6 et des butees 5B en forme de secteur 
bloquees par un boulonnage 5C sur la partie fixe 
statorique 5 faisant corps avec elle et montrant 
lesdites plages planes 5A (Figs. 3 et 4), 

Un canal d'equilibrage hydraulique 13 est perce 

10 dans chaque merlon 6A mettant en communication le volume 
de fluide emprisonne entre 1' anneau mobile et le fond 9C 
de la gorge 9 avec les volumes de fluide se trouvant 
pieges par les palettes appliquees contre le fond de 
l'evidement 8 variable en profondeur. 

15 D'autres canaux d'equilibrage hydraulique 13 

sont perces dans les butees 5B pour mettre en 
communication les volumes de fluide MP emprisonnes entre 
les creneaux 6B de 1'anneau mobile et les butees 5B, 
avec les volumes residuels pieges par les palettes 

20 appliquees contre les plages 5A. 

La raideur de 1'anneau statorique mobile permot 
de transformer les diverses pressions en presence en une 
force resultante axiale. 

Le volume de fluide MP se trouvant entre chaque 

25 anneau 6 et le fond 9C de la gorge 9 realise un 
chambrage d'equilibrage hydraulique qui evite 
1 ' autocollage de 1'anneau mobile contre le fond 9C de la 
gorge 9 en cylindree maximale. Une cuvette 6C peut etre 
creusee dans les creneaux 6B pour la meme raison, mais 

30 vis-a-vis des butees 5B et en cylindree minimale. 

Des circuits haute pression HP et basse 
pression BP traversent la partie fixe statorique 5 par 
des canaux 14 debouchant dans les merlons 9 A montrant 
chacun un degagement 15. 

35 Les alimentations HP comme les ecoulements BP 

sont done prevus aux emplacements des rampes 7 realisees 
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sur les merlons 9A de la partie statorique fixe 5. 

Dans la forme de realisation representee, des 
surfaces de fond 5A-11-12 sont prevues de part et 
d' autre d*un plan de symetrie Y-Y traversant la piece 
5 statorique 5 qui est alors mediane et fait corps avec 
une portion d ' arbre fixo 16 a l'aide d'un boulonnage 
16A. Dans ce cas il existv, de part et d'autre du plan 
de symetrie Y-Y. deux gorges annulaires 9 et deux 
anneaux mobiles axialement 6 . 

10 Le rotor 3 est monte en forme de cage autour du 

stator et comprend deux parties 3A de part et d* autre de 
la piece statorique mediane 5 et dans lesquelles sont 
pratiques les logements 2 rece/ant les palettes. 

Le rotor comprend egalement des^ flasques 

15 lateraux 3B et une frette 3C formant entretoises entre 
ces flasques* II existe done deux series de palettes 1 
appliquees contre deux surfaces statoriques de fond 
5A-11-12. 

Les deux anneaux statoriques mobiles axialement 
20 6 sont prevus pour etre deplaces simultanement lors des 
variations de profondeur des evidements 8 et done des 
variations de cylindrees. 

Une disposition "tete-beche" logee dans la 
piece statorique 5 de verins de pilotage 17 relies 
25 hydrauliquement permet ce deplacement simultane des deux 
anneaux mobiles 6. 

Un circuit 18 alimente par une pression de 
pilotage Pp provoque le deplacement des verins 17. 

Un autre circuit 18A base sur le transfert des 
30 volumes hydrauliques egaux synchronise les courses de 
deplacements des deux verins. Chaque verin 17 montre une 
tige 17A et une couronne 17B, la couronne se deplacant 
dans une chambre 19 pratiquee dans la piece mediane 5. 
La section de la tige 17A est egale a la surface 
35 annulaire de la couronne. Chaque verin est en 
application contre- un anneau statorique mobil 6 pour. 
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cTune part. le commander axialement et, d'autre part, 
freiner les efforts pulsatoires resultant des variations 
de pression qui agissent sur l'anneau mobile statorique 
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La cage rotorique peut avoir tendance a se 
deformer sous 1'effet des pressions dif f erentielles . 

Pour combattre cette tendance des moyens 
peuvent etre prevus sur la surface laterale cylindrique 
de la piece mediane fixe statorique 5. Ces moyens, dans 
la forme de realisation des figures 5 et 6, sont 
constitues par des cavites 20 creusees dans cette 
surface laterales de la piece mediane statorique. Ces 
cavites 20 permettent un apport de pression hydraulique 
dans les zones de retrecissement de la cage rotorique. 
Cet apport de pression hydraulique produit une remise en 
forme de la cage rotorique. 

Sur les figures 5 et 6 1' equilibrage est 
hydrodynamique alors que sur les figures 7 et 8 
1* equilibrage est hydros tatique . Sur ces figures 7 et 8 
les cavites 20 sont soit reliees entre elles par une 
entaille mediane 21 (pression MP) soit reliees a la 
pression HP ou a la pression BP (Fig. 8) suivant le sens 
de rotation par une entaille 22 a ecart lateral par 
rapport au plan median Y-Y. 

Afin de limiter les contraintes resultant du 
choc de contact entre les palettes 1 et les rampes 7 
1' angle de contact peut etre rendu constant. Dans ce 
cas, les palettes disposent d'un chanfrein d'attaque 23 
dont l'angle par rapport a 1 * horizontale correspond a 
l'angle de la rampe. 

La surface de contact est de cette facon 
augmentee (au lieu d'une simple generatrice de contact). 

La figure 9 montre le passage du chanfrein 23 
dans la zone relais entre la rampe 7 et 1'aile 12 du 
merlon 6A de l'anneau mobile axialement, ceci aussi bien 
en cylindrees maximale, moyenne et minimale. 
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En f onctionnement on . peut considerer le 
concours de diverses forces. fonctions de la haute 
pression (HP). de la basse pression (BP) et d ' une 
pression moyenne (MP) celle-ci correspondant a la 
5 pression regnant dans la gorge 9 qui est en 
communication par la canal 13 avec un volume de fluide a 
la mime pression MP enferme entre deux palettes 1 
sensiblement dans la zone mediane 1 1 de chaque merlon 
6A. 

10 La force FA representee a la figure 1 est la 

force resultante de la somme des pressions (HP); (BP) et 
(MP) agissant sur chaque merlon 6A (plateau 11 et aile 
12) . 

La force FC representee est la force resultante 
15 de la pression MP ou pression de contre poussee; MP = 

HP t BP. 

2 

La force FP representee est la force resultante 
de la pression de pilotage (Pp) qui agit sur les verins 
20 de pilotage 17. 

La variation de cylindree en autoregulation de 
puissance est obtenue quand la force resultante FA est 
egale a la somme des forces FC et FP . 

II est bien entendu enfin que la presente 
25 invention n"a ete decrite et representee qu'a titre 
d* example preferentiel et que l'on pourra apporter des 
equivalences dans ses elements constitutifs sans, pour 
autant, sortir du cadre de l'invention. 
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.R.Eve-NPXCAT.SQfrlS 

1. Dispositif hyclraulique rotatif a cylindree 
variable a palettes a coulis sement axial contre une 
surface continue de fond statorique a rampes et a 

5 evidements de profondeur variable, rampes et evidements 
faisant le relais pour un contact constant avec tout ou 
partie d'une arete de chaque palette a coulissement 
axial caracterise en ce que les alimentations (HP) comme 
les ecoulements (BP) sont prevus dans une partie fixe 

10 statorique (5) aux emplacements desdites rampes (7) qui 
sont realisees sur cette partie fixe, les elements (6A) 
formateurs d' evidements (8) de profondeur variable et 
faisant le relais avec lesdites rampes etant tous 
groupes en un meme ensemble statorique mobile commands 

15 (6). 

2. Dispositif hydraulique selon la revendica tion 
1 caracterise en ce que 1* ensemble statorique mobile (6) 
est soumis a une pression constante de pilotage (Pp) 
s'opposant a la pression active provoquee par le couple 

20 resistant. 

3. Dispositif hydraulique selon l'une 
quelconque des revendications 1 et 2 caracterise en ce 
que 1' ensemble statorique mobile est un anneau complet 
(6) et un volume variable (MP) existe entre 1' anneau (6) 

25 et la partie fixe statorique (5) suivant la position 
occupee par 1" anneau. 

4. Dispositif hydraulique selon la 
revendication 3 caracterise en ce que le volume variable 
est delimite par ledit anneau (6) et une gorge annulaire 

30 (9) de la partie fixe statorique (5). 

5. Dispositif hydraulique selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 4 caracterise en ce 
que des canaux de transfert (14) pratiques dans la 
partie fixe statorique (5) mettent en communication 

35 ledit volume et chaque evidement (8). 

6. Dispositif hydraulique selon l'une 
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quelconque des revendications 1 a 5 caracterise en ce 
que le dispositif est du type a stator interieur et 
rotor en cage, exterieur, comprenant deux series de 
palettes (1) a coulissement axial et une piece 
5 statorique mediane (5) et, dans ce cas, le dispositif 
comprend deux anneaux (6) formateurs d ' evidements 
disposes de part et d'autre de ladite piece mediane (5) 
avec un volume variable entre chaque anneau et la piece 
mediane. 

10 7. Dispositif hydraulique selon la 

revendication 6 caracterise en ce que la piece 
statorique mediane comprend une disposition " tete-beche" 
de verins (17) de pilotage relies hydrauliquement , 
permettant un deplacement simultane des deux anneaux 

15 statoriques mobiles (6). 

8. Dispositif hydraulique selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 7 caracterise en ce 
que chaque anneau mobile (6) est taille en creneau ce 
qui fait apparaitre des creneaux (S3) repetes sur une 

20 surface dudit anneau et des merlons (6A) chacun entre 
deux creneaux. 

9. Dispositif hydraulique selon la 
revendication 8 caracterise en ce que 1* anneau mobile a 
creneaux et merlons . est prevu pour se deplacer 

25 axialement dans ladite gorge annulaire (9) realxsee dans 
la piece fixe statorique (5) ladite gorge (9) etant de 
section droite en "U" et ses parties laterales 
correspondant aux branches du "U M etant egalement 
taillees en creneaux pour montrer. chacune, a la fois 

30 des creneaux (9B) et des merlons (9A). 

10. Dispositif hydraulique selon la 
revendication 9 caracterise en ce que la position de 
1'anneau mobile (6) dans la gorge (9) est telle qu'un 
merlon (6A) de 1'anneau mobile se deplace devant deux 

35 creneaux (9B) en vis-a-vis d la gorge (9). 

11. Dispositif hydraulique selon l'une 
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quelconque des revendica tions 9 et 10 caracteris.e en ce 
que les merlons (6A) de l'anneau mobile s'etendent 
radialement dans les creneaux en vis-a-vis (9B) qui les 
guident. 

5 12. Dispositif hydraulique selon l'une 

quelconque des re vendica tions 9 a 11 caracterise en ce 
que les alimentations (HP) et les ecoulements (BP) sont 
prevus dans les merlons (9A) de la gorge (9) aux 
emplacements des rampes (7) qui sont pratiquees sur ces 
10 merlons (9A) et font la liaison entre les plages planes 
(5A) et la face de fond statorique (10) des merlons (6A) 
de l'anneau mobile (6). 

13. Dispositif hydraulique selon l'une 
quelconque des revendications 3 a 12 caracterise en ce 

15 que d'autres volumes (MP) de fluide sont acceptes entre 
l'anneau (6) et des butees (5B) en forme de secteur 
bloquees sur la partie fixe statorique (5) faisant corps 
avec elle et montrant lesdites plages planes (5A) avec 
des canaux d ' equilibrage (13) perces dans lesdites 

20 butees (5B) . 

14. Dispositif hydraulique selon la 
revendication 7 caracterise en ce qu'un circuit (18) 
alimente les verins (17) en pression de pilotage (Pp) et 
un autre circuit (18A) base sur le transfert des volumes 

25 hydrauliques egaux synchronise les courses de 
deplacements des deux verins. 

15. Dispositif hydraulique selon l'une 
quelconque des revendications 7 et 14 caracterise en ce 
que chaque verin (17) montre une tige (17A) et une 

30 couronne (17B) la couronne se deplacant dans une chambre 
(19) pratiques dans la piece mediane (5) la section de 
la tige (17A) etant egale a la surface annulaire de la 
couronne et chaque verin etant en application contre un 
anneau statorique mobile (6). 

35 IB. Dispositif hydraulique selon la 

revendication 6 caracterise en ce que des cavites (20) 
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sont prevues sur la surface laterale cylindrique de la 
piece mediane fixe statorique (5) pour combattre une 
tendance a se deformer de la cage rotorique (3) sous 
l'effet des pressions dif f erentielles , ces cavites etant 
soit reliees entre elles (pression MP) soit reliees a 
une pression HP ou une pression BP. 

17. Dispositif hydraulique selon les 
revendications 1 a 12 caracterise en ce que les palettes 
disposent d'un chanfrein d'attaque (23) dont 1'angle 
correspond a 1* angle de la rampe. 
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ABSTRACT: 

The invention relates to a rotary hydraulic device of 
variable 

cylinder-capacity with vanes sliding axially against a 
continuous stator base 

surface with gradients and recesses of variable depth, the 
gradients and 

recesses forming the relay for a constant contact with all 

or part of one edge 

of each axially sliding vane. 

The high-pressure (HP) feeds and the low-pressure (BP) 
outflows are provided 
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in a fixed stator section 5 at the locations of the said 
gradients 7, which are 

made on this fixed section, the elements 6A forming 
recesses 8 of variable 

depth and forming the relay with the said gradients all 
being grouped in one 

and the same controlled mobile stator assembly 6. 

The invention has applications on any rotary hydraulic 
device with coaxial 
stator and rotor. <IMAGE> 



06/04/2003, EAST Version: 1.03.0002 



